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Zakres robot objetych przedmiotem zamowienia i kody CPV :

grupa robot: CPV 45000000-7 Roboty budowlane

CPV45110000-1 Roboty rozbiorkowe

CPV 45111200-0 Roboty ziemne

CPV 45262310-7 Konstrukcja zelbetowa

CPV 45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu
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Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Mala architektura



STB-00 Wymagania ogolne

Obowiazki Inwestora

- Przekazanie dokumentacji - Inwestor przekazuje wykonawcy 2 egzemplarze
dokumentacji projektowej oraz dziennik budowy

- Przekazanie placu budowy - Inwestor przekaze plac budowy we fragmentach
1 w czasie przedstawionym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez
Inwestora projektu zagospodarowania placu budowy i programu realizacji
inwestycji.

- Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Zawiadomienie wlasciwych organow:

Inwestor: ZEW NIEDZICA S.A. UL. WIDOKOWA 1, 34-441 NIEDZICA

oraz projektanta co najmniej na 7 dni przed rozpoczgciem robdt dolaczajac
oswiadczenie kierownika budowy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o
przejeciu obowigzkow j. w.

W przypadku remontu stale uzytkowanego obiektu inwestor musi przygotowac na
czas remontu odpowiednio zabezpieczone miejsce zastgpcze 1 przeniesc
pracownikow wraz z Wwyposazeniem pomieszczen biurowych i
pomocniczych.

Obowiazki Wykonawcy

Opracowanie projektu zagospodarowania placu budowy, projektu organizacji i
zabezpieczenia rtobOt W czasie trwania budowy. Stosownie do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego i 0s6b zatrudnionych na terenie budowy, Wykonawca instaluje
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace oraz harmonogram i terminarz
wykonania robot - zaakceptowany przez Inwestora

Przejecie placu budowy, zabezpieczenie i oznakowanie zgodnie z wymogami
prawa budowlanego. Tres¢ tablic i miejsce ustawienia nalezy uzgodnié¢ z
inwestorem. Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$§¢ za utrzymanie
placu budowy, od momentu przejecia placu budowy do odbioru koncowego.
W miar¢ postgpu robét, plac budowy powinien by¢ porzadkowany, usuwane
zbedne materiaty, sprz¢t i zanieczyszczenia.

Zorganizowanie terenu budowy

Wytyczenie geodezyjne obiektdow w terenie, ochrona przyjetych punktow i
poziomoéw odniesienia

Zabezpieczenie dostawy mediow

Ochrona srodowiska na placu budowy i poza jego obrebem powinna polegaé na
zabezpieczeniach przed:
A)  Zanieczyszczeniem gleby przed szkodliwymi substancjami, a w

szczegblnosci: paliwem, olejem, chemikaliami.

B)  Zanieczyszczeniem powietrza gazami i pylami
C)  Mozliwoscig powstania pozaru
D)  Niszczeniem drzewostanu na terenie budowy i na terenie przyleglym

Ochrona istniejacych urzadzen podziemnych i naziemnych. Przed rozpoczgciem
robot budowlanych Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ wszelkie sieci i
instalacje przed uszkodzeniem.

Pelna odpowiedzialnos¢ za opieke nad wykonywanymi robotami, materiatami oraz
sprzetem znajdujacym si¢ na placu budowy (od przejecia placu do odbioru
koncowego robot).

Odpowiedzialnos¢ za wszelkie zniszczenia i uszkodzenia wiasno$ci publicznej i
prywatne;j.

W przypadku natrafienia w czasie wykopoéw na przedmioty mogace mie¢ wartos¢
zabytkowg lub archeologiczng Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ te



przedmioty, przerwaé roboty i niezwlocznie powiadomi¢ o tym fakcie
Inwestora, projektanta i wladze konserwatorskie. Wznowi¢ roboty stosownie
do dalszych decyzji.

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza
socjalno-sanitarnego, nie dopuszcza¢ do pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia

Materialy i sprzet

Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i obowigzujacymi normami, posiada¢ odpowiednie atesty i
swiadectwa dopuszczenia do uzycia, oraz akceptacje inspektora nadzoru

Przechowywanie i sktadowanie materiatow - w sposob zapewniajacy ich wiasciwa
jakos$¢ 1 przydatnos¢ do robot

Sktadanie materialdéw wg. asortymentu z zachowaniem wymogdéw bezpieczenstwa
1 umozliwieniem pobrania reprezentatywnych probek

Sprzet stosowany do wykonywania robdt powinien gwarantowac jako$¢ robot
okreslong w dokumentacji projektowej, PN 1 warunkach technicznych i S.T.
Dobor sprzetu wymaga akceptacji Inwestora.

Transport

Dobor srodkow transportu, wymaga akceptacji Inwestora. Kazdorazowo powinny
posiada¢ odpowiednie wyposazenie stosownie do przewozonego tadunku, stosujac si¢
do ograniczen obcigzen osi pojazdow.

Wykonywanie robét
Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢é wykonane zgodnie z
obowigzujagcymi normami, dokumentacjg projektowa, udzielonymi pozwoleniami na
budowe i uzgodnieniami konserwatorskimi, a takze wymaganiami technicznymi dla
poszczegbdlnych rodzajow robot wyszezegdlnionych w  Slepym  kosztorysie.
Odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonywania wszystkich rodzajow robot wchodzacych w
sktad zadania w cato$ci ponosi Wykonawca.
Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajagcego przygotowanie zawodowe
do pehienia samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania,
nadzoru i kontroli robdt budowlanych).
Ze wzgledu na specyfike robot konserwatorskich - wymagany jest udziat
uprawnionego Wykonawcy wykazujacego si¢ potwierdzonym udzialem w pracach tj.
roboty osuszajace i elewacyjne).
Dokumenty budowy
W  trakcie realizacji Kontraktu Wykonawca jest zobowigzany prowadzic,
przechowywac i zabezpieczy¢ nastepujace dokumenty budowy:

dziennik budowy,

ksiege obmiardw,

dokumenty badan i oznaczen laboratoryjnych,

atestow jakosciowych wbudowanych elementow konstrukcyjnych,

dokumenty pomiardéw cech geometrycznych,

protokotéw odbioréw robot,
Pomiary i wyniki badan powinny by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach,
podpisywanych przez Inwestora i Wykonawce. Dziennik budowy powinien by¢
prowadzony $cisle wg. wymogow obowigzujacego Prawa Budowlanego, przez
Kierownika budowy.
Prawo do dokonywania zapisow w dzienniku budowy oprocz Kierownika i inspektora
nadzoru inwestorskiego przystuguje takze:
- przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,
- autorowi projektu,
- osobom wchodzacym w sklad personelu wykonawczego - tylko w zakresie



bezpieczenstwa wykonywania robot budowlanych

Ksiega obmiaru jest dokumentem budowy, w ktérym dokonuje si¢ okresowych
wyliczen 1 zestawien wykonanych robot w uktadzie asortymentowym zgodnie z
kosztorysem S$lepym. Ksigge obmiaru prowadzi Kierownik budowy, a pisemne
potwierdzenie obmiaréw przez Inwestora stanowig podstawe do obliczen.

Kontrola jako$ci robot
Za jako$¢ wykonywanych robdt oraz zastosowanych elementéw i1 materiatow -
odpowiedzialny jest Wykonawca robot. W zakresie jego obowiazkow przed przejeciem
terenu budowy jest opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu
organizacji robot zawierajagcego: mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne oraz
zamierzony sposob wykonania robot zgodnie z projektem i sztukg budowlang. Projekt
organizacji robot powinien zawierac:
terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie,
oznakowanie placu budowy (zgodnie z BHP),
wykaz maszyn i urzadzen oraz ich charakterystyke,
wykaz §rodkow transportu,
wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$§¢ 1 terminowos¢ wykonania
poszczegdlnych robot,
wykaz zespotdow roboczych z podaniem ich kwalifikacji 1 przygotowania
praktycznego,
opis sposobu i procedury kontroli wewngtrznej dostarczanych na budowg
materiatow, sprawdzania i cechowania sprz¢tu podczas prowadzenia robot,
sposdb postepowania z materiatami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
W zakresie jakos$ci materiatdw Wykonawca ma obowigzek :
wyegzekwowac od dostawcy materiaty odpowiedniej jakosci,
przestrzega¢ warunkoéw transportu i przechowywania materialow dla zachowania
odpowiedniej ich jakosci,
okresli¢ 1 uzgodni¢ warunki dostaw dla rytmicznosci robot,
prowadzi¢ biezgce kontrole jako$ci otrzymywanych materiatow,
wszystkie roboty i materialty powinny by¢ zgodne z projektem lub ich zmiana
uzgodniona z projektantem.
Badania kontrolne - mogg by¢ przeprowadzone w przypadku zakwestionowania przez
Inwestora wynikéw badan jako niewiarygodnych. Koszty obcigzaja Inwestora jesli
wyniki potwierdzaja si¢ i spetniaja wymogi PN. W przeciwnym wypadku koszty
ponosi Wykonawca.

Obmiar robot

Obmiar robot polega na wyliczeniu i zestawieniu faktycznie wykonanych robot i
wbudowanych materiatow. Obmiar robot wykonuje Wykonawca i wyniki zamieszcza
w ksiedze obmiarow. Obmiar obejmuje roboty zawarte w kontrakcie oraz roboty
dodatkowe. Roboty sg podane w jednostkach zgodnych z kosztorysem slepym.

Obmiar powinien by¢ wykonany w sposob jednoznaczny i zrozumiaty, dla robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania , dla robot zakrywanych -
przed ich zakryciem. Obmiary skomplikowanych powierzchni i kubatur powinny by¢
uzupetnione szkicami w ksigdze obmiaréw lub dotaczone do niej w formie zalgcznika.

Odbiér robdt

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania robot z umowa oraz okreslenie
ich wartos$ci technicznej .

Odbiodr robdt zanikajacych - jest to ocena ilosci i jakosci roboét, ktore po zakonczeniu
podlegaja zakryciu, przed ich zakryciem, lub po zakonczeniu robét , ktére w dalszym
procesie realizacji zanikaja.

Odbiory czgsciowe - jest to ocena ilosci 1 jakosci, ktore stanowiag zakonczony element



catego zadania, wyszczegolniony w harmonogramie robot.

Odbiodr koncowy - jest to ocena ilosci i jakos$ci catosci wykonanych robot wechodzacych
w zakres zadania budowlanego oraz koncowe rozliczenie finansowe.

Odbior ostateczny - (pogwarancyjny) - jest to ocena zachowania wymagane] jakosci
poszczegdlnych elementdw robdt w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.

Dokumenty do odbioru robét
Do odbioréw czesciowych i do odbioru koncowego Wykonawca przygotowuje
nastgpujace dokumenty:
Dokumentacje¢ projektowa
Receptury i ustalenia technologiczne
Dziennik budowy i ksiggi obmiaru
Wyniki pomiaro6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych
Atesty jakosciowe wbudowanych elementdéw konstrukcyjnych
Oceng stanu faktycznego - sporzadzong na podstawie wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru oraz oglgdzin podczas odbioru
Sprawozdanie techniczne
Dokumentacj¢ powykonawcza
Operat kalkulacyiny
Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:
przedmiot, zakres i lokalizacj¢ wykonanych robot,
zestawienie zmian wprowadzonych do pierwotnej, zatwierdzonej dokumentacji
projektowej oraz formalng zgode Inwestora na dokonywane zmiany,
uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,
date rozpoczgcia i zakonczenia robot

Tok postepowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zglasza zapisem w Dzienniku budowy i jednocze$nie
przekazuje Inwestorowi kalkulacj¢ kosztowa w zakresie zgloszonych robot przy
odbiorach czesciowych i kompletny operat kalkulacyjny (koncowa kalkulacjg kosztow)
przy odbiorze koncowym.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotlana przez Inwestora. Ilos¢ i jakos$c
zakonczonych robot komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz
oceny stanu faktycznego i oceny wizualnej. Komisja stwierdza zgodnos¢ wykonanych
robot z dokumentacjg projektowa oraz z protokotami dotyczacymi wprowadzanych
zmian,

W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ nieznacznych odstepstw od dokumentacji
projektowej w granicach tolerancji i nie majacych wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne - dokonuje si¢ odbioru.

W przypadku stwierdzenia wigkszych odstepstw, majacych wplyw na cechy
cksploatacyjne dokonuje si¢ potracen jak za wady trwale.

Jesli Komisja stwierdzi, ze jako$¢ robot znacznie odbiega od wymaganej w
dokumentacji projektowej - to roboty te wytacza z odbioru.

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie i w Harmonogramie
rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich
protokotach, rozliczane sg na podstawie ilosci wykonanych faktycznie robot i ceny
jednostkowej okre$lonej dla poszczegolnych rodzajow robot w kosztorysie. Cechy
obejmujg wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania robot.



STB-01 Roboty rozbiérkowe

1. Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiorkg muru drewnianego.

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i
odbiorze robot.

1.1.Zakres robot
- rozbiorka balustrad z bali drewnianych okraglych fi 12-15 cm zwienczonych
gontem drewnianym
- rozebranie muru oporowego z bali drewnianych okraglych fi 15-35 cm
- wywoz materiatow z rozbidrek samochodami samowytadowczymi

2.Materiaty pochodzace z rozbiorki
Deski, drewno, szkto, elementy metalowe (zlom stalowy i kolorowy), tworzywa
sztuczne .

3.Sprzet

Lomy, kilofy, oskardy, mtoty, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu i drewna,
zuraw samojezdny, wciagarki reczne lub elektryczne, rusztowania systemowe,
pomosty wewnetrzne oraz mtoty pneumatyczne.

4. Transport

Samochod wywrotka. Odwiezienie drewna, ztomu, szkla i gruzu na odpowiednie
sktadowiska. Nie nalezy uzywa¢ gruzu do ponownego zuzycia w podlozu posadzek.
Transport drewna do fumigacji.

5.Wykonanie robot

W pierwszym etapie zostanie wykonany wykop od wnetrza muru, potem zostanie
rozebrana konstrukcja drewniana muru. Nast¢pnie zostanie wykonany wykop a
ostatecznie zaszalowanie, zazbrojonie i wylanie muru zelbetowego.

6.Kontrola jakos$ci
Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku
zagrozen na miejscu

7.Jednostka obmiaru
Powierzchnia (m2) - muru, oktadzin

8.0dbior robot
Inspektor na podstawie zapiséw

9.Podstawa platnosci
m2 i szt. po odbiorze robot

10.Przepisy zwigzane

Szczegdlowe przepisy z zakresu warunkow BHP przy robotach rozbiorkowych - Rozp.
Min. Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.72 - Dz. U. Nr. 13 poz. 93 z
p6zniejszymi zmianami.



STB-02 Roboty ziemne

Przedmiot

Przedmiotem S.T. s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych w
gruntach 1 ich zasypania.

S.T. stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze.

Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych
w czasie budowy.

Zakres robdt obejmuje:

- wykopy z szalowaniem pod mur oporowy i drenaz

- usunigcie ziemi

- oczyszczanie dna wykopow

- zasypanie wykopow zewngtrznych z ubijaniem

- wywoz ziemi samochodami samowytadowczymi

Materialy

Grunt pochodzacy z wykopu. Podziat gruntéw na kategorie pod wzglgdem trudnos$ci
ich odspajania okreslajg przecigtne wartosci gestosci objetosciowe] gruntow i
materialow w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podsypka zwirowo- piaskowa

Sprzet
Koparka, topaty, kilofy, wiadra, taczki, ubijarka.

Transport
Re¢czny 1 samochodem samowytadowczym

Wykonanie robot

Przewiduje si¢ wykonywania glebokich wykopow, ktore nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢ przed osuwaniem si¢ mas ziemnych. Przy realizacji muru w celu
zabezpieczenia przed upadkiem z wysoko$ci nalezy zamontowac rusztowania zgodnie
z zasadami bhp (poziomy powinny by¢ zabezpieczone barierkami przed upadkiem do
tytu).

Zaleca si¢ stosowanie szalunkow systemowych.

Obiekt powinien by¢ realizowany przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia oraz wykonywane zgodnie ze sztukg budowlang oraz zasadami wiedzy
techniczne;.

Prace ziemne najlepiej wykonywa¢ w okresie bezdeszczowym.

Wykopy zabezpieczy¢ przed naplywem wod opadowych i gruntowych, poprzez
wykorzystanie naturalnych warunkéw terenowych (odprowadzenie grawitacyjne)

badz wykonanie drenow.

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot
(rgcznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych
geotechnicznych, ustalen instytucji uzgadniajgcych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego,

W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywaé
sposobem rgcznym, ziemi¢ z wykopow w iloSci przewidzianej do ponownego
wykorzystania (zasyp wykopdéw) nalezy skladowa¢ wzdluz wykopu lub na
sktadowiskach tymczasowych zaleznie od zainwestowania terenu,

nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktoéry nie bedzie uzyty do zasypania, powinien
by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Zageszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno spelniaé wymagania,



dotyczace wartosci wskaznika zageszczenia (1) 0,97- 1,0.

W czasie rob6t ziemnych nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robot na spelnienie wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.
Zrédla wody, odstonicte przy wykonywaniu wykopoéw, nalezy ujaé¢ w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren robot ziemnych.
Usunigcie ziemi z wykopow zewnetrznych

Wykonanie podsypki piaskowej

Wywdz ziemi samochodami samowyladowczymi na odlegtos¢ > 1 km

Zasypanie, podsypka, wykopow z ubijaniem warstwami 30-40cm

Kontrola jakoSci
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z
wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe;.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
a) sprawdzenie obszaru i glgbokosci wykopu,
b) zapewnienie statecznosci §cian wykopow,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu,
d) zageszczenie zasypanego wykopu.
Na biezgco nalezy kontrolowa¢ zasypke wedtug zalecen konstrukcji oraz stopien jej
zageszczenia (warstwami 30-40 cm)

Jednostka obmiaru
(m3) wykopu, jego zasypanie i roboty pomocnicze, zuzycie podsypek rury drenarskiej

Odbior robot
Roboty odbiera Inspektor na podstawie zapisow w dzienniku budowy i odbioréw
czesciowych, ze sprawdzeniem koordynacji robot

Podstawa platnosci
(m3) - po odbiorze robot

Przepisy zwiazane

PN-68/B-06250 Roboty ziemne budowlane, wymagania w zakresie wykonania i
badania przy

odbiorze

PN-74/B-02480 Grunty budowane. Podzial, nazwy, symbole, okreslenia

STB-03 Konstrukcja zelbetowa

Przedmiot

Przedmiotem S.T. s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie
konstrukeji zelbetowych.

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze
robot

Zakres robot
- mur oporowy zelbetowy o ksztalcie w przekroju litery L

Materialy
- beton konstrukcyjny klasy C30/37, podbeton C10/15
- stal zbrojeniowa klasy A-III, A-O



Sprzet

Skrzynia do zaprawy, wiadra, kielnie murarskie, czerpak blaszany, poziomice, szczotki
stalowe, pedzle, betoniarka elektryczna, spawarki, gwintownice, rusztowania
systemowe, wciggniki, zuraw samojezdny .

Transport
Samochod cigzarowy, roztadunek r¢czny, dzwig pionowy, transport reczny

Wykonanie robot

1. Fundamenty projektowanego muru oporowego winny by¢ posadowione w catosci
na niezwietrzalym gruncie skalistym. Grunt nieskalisty nie moze by¢ w zadnym
wypadku obcigzany.
2. Niezbedne jest prawidtowe odwodnienie terenu z wod opadowych i roztopowych.
Zagrozenie uaktywnienia si¢ osuwiska, spowodowane nawodnieniem gruntu pojawi si¢
gdy z powodoéw technologicznych konieczne bedzie czgsciowe wypoziomowanie
terenu.
Bedzie to sprzyja¢ gromadzeniu si¢ wody na powierzchni terenu i jej wsigkaniu w
warstwe rumoszu, co moze uaktywni¢ osuwisko. W tej sytuacji na czas opadow
atmosferycznych teren wypoziomowany winien by¢ chroniony plandekami, z
wyprowadzeniem wody w teren, gdzie nie zostata zdjeta darmn.
3. Z uwagi na przedmiotowe zagrozenia wyklucza si¢ mozliwos¢ odprowadzenia do
gruntu wod opadowych i roztopowych, zar6wno przy pomocy studni chtonnych, jak i
drenazy rozsaczajacych.
4. Aby nie dopusci¢ do "pociecia osuwiska przez wykop fundamentowy, nalezy
zabezpieczy¢, przed przystgpieniem do glgbienia wykopu, jego odstokowy ocios przy
pomocy Scianki berlinskiej lub palisady.
5. Podczas prowadzenia robot ziemnych, niezbednym jest nadzor uprawnionego
geologa, ktory dokona odbioru fundamentow muru pod wzgledem posadowienia ich w
cato$ci na gruncie skalistym.
6. Po zakonczeniu budowy nalezy przewidzie¢ monitoring obiektu w formie
cyklicznych ogledzin wzniesionych elewacji pod katem pojawienia si¢ ewentualnych
zarysowan i peknigc.
Zbrojenie S$ciany dostosowano do wykresu momentéw zginajacych w murze
oporowym 1 jest zmienne na wysokos$ci $ciany. Dotem zbrojenie wykonano z pretow
#16 w rozstawie co 10,0cm, natomiast w potowie wysokosci §ciany zastosowano prety
#12 w rozstawie co 20cm.

Kontrola jakoSci

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania konstrukcji zelbetowej mocowan w trakcie
odbiorow czgsciowych przed zakryciem, sprawdzenie jakosci materiatow i elementow,
zachowanie zalecen technologicznych i1 zgodnosci z projektem.

Jednostka obmiaru
Powierzchnia muréw betonowych (m3), dlugosci, typy, ilos¢ i jakos¢ elementow
wbudowywanych

Odbiér
Odbiér koncowy, po odbiorach czgsciowych

Podstawa platnosci
Po obmiarach i po sprawdzeniu zapisow w dzienniku budowy

Przepisy zwiazane
PN- 84/B- 03264 - Konstrukcje betonowe. Obliczenia statyczne i projektowe
PN-63/B-06251 - Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne



BN-73/6736-01- Beton zwykty. Metody badan.

STB-04 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania podbudowy z kruszywa famanego w ramach realizacji zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102
[21]:

- grubosci 20 cm na trasie zasadniczej

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowe;j, jako podbudowg pomocniczg i zasadnicza wg Katalogu
typowych

konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].Sktad mieszanki na podbudowg;

-20% kruszywo naturalne

-80% kruszywo tamane

Na podbudowe dojazdow , miejsc parkingowych oraz

- 100% kruszywa tamanego na podbudowe nawierzchni z materiatow sztucznych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna -proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w
optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie -jedna lub wigcej warstw
zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

1.4.3. Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w,,Wymagania ogolne” oraz w SST dotyczacych
poszczegdlnych rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6ot podano w ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST

2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.1. Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2.2. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza jednowarstwowa (parkingi, zjazdy)

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywe;j
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granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalne;,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajagcym nie przenikanie drobnych czgstek
gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosc¢
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegdlnych frakceji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
rozlozona w sposob zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych.
Jezeli podbudowa

sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie
budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartos$ci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okre$long iloscia wody 1 rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od
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optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke¢ nalezy osuszy¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w niniejszej SST.

6.3. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami . Probki nalezy pobiera¢ w sposob
losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na

biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢c wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggni¢cia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

6.3.5. Wlasciwos$ci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikoéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szeroko$ci warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.2. Rownos$¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN
68/8931-04 [28].

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.

Nierownosci podbudowy nie mogg przekraczaé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja = 0,5 %.

6.4.4. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunicta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5
cm.

6.4.6. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ rozni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej = 10%,

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm,
wyroéwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
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zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢
podbudowg przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie
materialu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gltebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi ponowny pomiar
1 ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosno$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nos$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- zakup, dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornos$ci metoda
bezposrednig

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowa

AN B~ W
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10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
1 podloza przez obciazenie plyta

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

STB-05 Elementy malej architektury

Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore

zostang wykonane w ramach wyposazenia, polegajacy na rozmieszczeniu i budowie elementow
matej architektury.

ZaKres stosowania ST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych

Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot zwigzanych

Wymagania dotyczace robét i materialow
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i
poleceniami Zamawiajacego.

Balustrada o konstrukcji stalowej z profili zamknigtych 100x50x4 z przymocowanymi obustronnie
uchwytami pod deski C 40x30x4. Konstrukcja zabezpieczona przeciw rdzy farba w kolorze czarnym.
Balustrada wykonczona drewnem z desek nieregularnych w odstgpach max 12cm oraz z porgcza
zaokraglong 8x14
Oktadzina muru z kamienia tamanego gr. 7-8 cm ( analogiczny do zastosowanego do budynku
technicznego )

Sprzet

Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw moga by¢ wykonywane
rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu
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Kontrola jakoS$ci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem zastosowanych
materiatow 1 doktadnosci wykonania.

Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:
Wykonane balustrady i oktadziny z
kamienia

Odbiér robadt
Odbioru robot dokonuje si¢ na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot zgodnie
Z Umowg .

Podstawa platnoSci
Roboty rozliczane ryczattowo.

Normy
- Wszystkie obiekty majg by¢ zrealizowane wedtug norm Unii Europejskie.
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